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Présentation genérale

v, Appareil destiné aux personnes ayant
du mal a ouvrir les bouteilles en
plastiques

7

% Portable et rechargeable



Presentation genérale

Fonctions de service

Critéres d'appréciation

Miveau

Flexibilite

Dévissage

Temps de dévissage

IMN.m

h secondes

Ergonomie :
»  Dimensions
* Masse

& 40 mm
::EEDDQ

Diameétre

hauteur

Entre 29 et 322 mm

Entre 11 et 15 mm

Accumulateurs

2/3 RO3




Presentation genérale

Quelgues modifications ont été apportees:

v, Le systeme de roue libre( frein) est a
ameliorer.

¥, Le bloc recharge devra étre concu:

v loO®l ectronique est d®]
étudiée, ( circuit)

v La prise femelle est définie et devra
soadapter au bl oc rec|



Vue éeclatée
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Fabrication prototype

v, Nous avons usiné, ou prototype
certaines pieces afin de pouvoir

assembler un prototype.

Plague Plague
support soutien




Fabrication prototype

Ou encore le Frein




Fabrication prototype

swEtant concepteur de | a
fabriqgué celle-ci ~ | 6ai de dou




Fabrication prototype

v, Résultat

Les deux coques ont
été réalisées de la
méme maniere




Fabrication prototype

¥, Gachette
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Réalisation électronique

Programme realisé sous FLOWCODE

Mise en marche de la carte (on/off)

Une fois le bouchon détecté(diode de
signalisation) , le fonctionnement

« marche avant » est autorisé.

Marche arriere du moteur pour lacher le bouchon (
présence bouchon non nécessaire)



Réalisation électronigue

are lmokur

are lmokLr

U= A

JouTPuT

Calculalon
NEF_DE_Z:URINTENZITEE= O

LI:I-‘I
WWhile NEF_DE_CURINTENZ...

presence holch
CAFTEUER <- FORT &

b p ko manches Sl
ETH_RARCHE_AWT<- FORT &

bodrkor ranche amere
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mesure Irnkernsl E mokor
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Call RMacro
Bz High




Réalisation électronique
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Réalisation électronique

¥, Carte Test




Réalisation électronique

v, Routage carte définitive et modele 3D
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Conclusion projet

Bossage de coque trop petit
Contact présence difficilement ajustable

Mauvais fonctionnement du frein pour le
blocage de la pince



Apres etude du projet, il nous a éte demande _
doi ustr.i I

| ser des pi ces

contact presence (découpage cambrage)
Bernard Julien:

gachette (injection plastique)
Branco Lionel:

Excentrique (injection plastique)

Contact gachette (découpage cambrage)




